This Page Is Inserted by IFW Operations 
and is not a part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of 
the original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images may include (but are not limited to): 

• BLACK BORDERS 

• TEXT CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

• FADED TEXT 

• ILLEGIBLE TEXT 

• SKEWED/SLANTED IMAGES 

• COLORED PHOTOS 

• BLACK OR VERY BLACK AND WHITE DARK PHOTOS 

• GRAY SCALE DOCUMENTS 


IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 


As rescanning documents will not correct images, 
please do not report the images to the 
Image Problem Mailbox. 


THIS PAGE BLANK (uspto) 


© V ■' Int. CI. 2 : 

® BUNDESREPUBL1K DEUTSCHLAND 


DEUTSCHES 



PATfiNTAMT 


B 41 F 21-04 


CO 
<£> 

o 
to 

H 
Q 


® 
® 


Offenlegungsschrift 25 01 963 


Aktenzeichen: 

Anmeldetag: 

Offerilegungstag: 


P250I 963.0 
18. 1.75 
11.12. 75 


® 


Unionsprioritat: 
© ® ® 


23. 1.74 DDR Wp 176146 


® 


Bezeichnung: 


Greiferwagenantrieb 


® 


® 


Anmelder: 


Erfinder; 


VEB Polygraph Leipzig Kombinat fur pqlygraphische Maschinen und 
Ausrustungen, X 7050 Leipzig 

Vetter, Lothar, Dipl.-Ing n X 8122 Radebeul; Fdrster, Karl-Heinz, Dr.-lng., 
X 8020 Dresden; Schanze, Klaus, DipL-Ing, X 8252 Coswig 


© 11.75 509 850/647 


8/70 


2501963 

den 2.1*1 975 

Greif erwagenantriel? 

Die Erfindung betriff t' einen Greif erwagenantrieb einer ein oder 
mehrere Druckwerke sowie ein Anlage- und ein Aualageaggregat • • ■ 
aufweisenden Druckmas chine, durch welche der zu bedruckende Bogen 
in einen Greif erschlufl vorzugsweiBe auf horizonta].er Bahn geftihrt 
wird. 

Es ist bekannt (DT 1 930 317), die zu bedruckenden Bogen auf einander- 
folgend in einer nichtunterbrochenen Ebene auf einer geraden linie 
zu einem oder mehreren Druckwerken und durch diese hindurch zu einer 
Ausgabeeinrichtung zu befordern, dabei dienen ala Bogenf3rdermittel _ 
an flexiblen RLemen oder BSndern angeordnete Greif ereihrichtungen. 

ffachteilig ist bei diesen Maschinen, die durch die Verwendung yon 
flexiblen Rieraen oder BSndern bedingten aufwendigen Synchronisier- 
nittel zwischen den Zylindem und den Greif ereinrichtungen. Weiter- 
hin ist nachteilig, dafi keine Mbglichkeit zur Passerregelung und 
anderer Fehlerausgleiche-, beispielsweise Schiefbogeuausgleich , yorge- 
sehen werden kann. 

Zweck der Erfindung iet die Verbesserung der Qualitat der Drucke bei 
Maecliinen mit horizontalem Bogendurchlauf. sowie eine Verbesserung der 
Maschine in technis'cher Hinsicht verbunden mit einer Leistungssteige- 
rung. 

Aufgabe der Erfindung ist die Schaffung eines Greif erwagenahtriebs 
an einer Druckmaschine mit vorzugsweisen horizontalem Bogenlauf , 
durch die die zu bedruckenden Bogen in einem Greif erschlufl gef Uhrt 
werden, mit getrennter Steuerung der Greif erwagen uber bestimmte 
Teilabschnitte zum Zwecke des Pehlerausgleiches. 

Erf indungscemaB wird die Aufgabe dadurch gelSst , daB Bogen f iihrende 
und als Anker fungierende Greiferwagen mit beidseitig in Seitenwan- 
den der Druckwerke angeordneten, ein endloses Band bildenden Und als, 
Stander fungierenden Druckwerk- und RiickfUhrlaufschienen ;}e einen 
mit einer Steuereinrichtung verbundenen Linearmotor bil'den... 
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Dabei sind im Anlegaggregat mit den Druokwerk- und den RUckflihrlauf- 
scbienen zu einem endlosen Band verbundene, alo Anker fungierende , 
und mitf dem als Stfinder fungierenden Gr iferwagen je .inen.mit der 
Steuereinrichtung verbundenen Linearmotor bildende Anlegerlaufschie- 
nen und im Ausiageaggregat mit den Druclcwerk- und den Rtickfuhrlauf- 
schienen zu einem endiosen Band verbundene als Anker fungierende 
und mit dem ale StSnder fungierenden Greiferwagen je einen Linerar- 
motor mit der Steuereinrichtung verbundenen bildende Ausleger- 
laufschienen angeordnet. 

Zwischen dem mechanisch verbundenen Anleger-, Druckwerk-, Ausleger- und 
RUclcfUhrlauf schienen sind zur Herstellung der elektrischen UnabhSngig- 
keit Isolations element e angeordnet. 

Die Anlegerlaufschienen sind in einen steuerbaren Verzbgerungs- 
und einen steuerbaren Beschleunigungsteilabschnitt unt,erteilt, wobei 
zwischen den Abschnitten ein Isolationselement angeordnet 1st. 
Die Auslegerlauf schienen weisen einen steuerbaren VerzSgerungsteil- 
abschnitt, in welchem der mit Zylinderumf angsgeschwindigkeit lau- 
fende Greiferwagen auf Ablagegeschwindigkeit erniedrigt wird, auf, 
wobei dieser Abschnitt vom arideren Teil der Auslegeriauf schienen 
durch Isolationselemente.getrennt ist. 

Zur Steuerung ist den Linearmotoren der AnlaseverzSgerung , der 
Anlagebeschleunigung , der Druckwerke, der Auslage und der RHck- 
ftthrung eine Steuereinrichtung mit Ire quenzumformern zugeordnet; 
die ELngetage der Frequenzumformer fur die Linearmotoren der Anlage- 
beschleunigung, der Druckwerke und der RttckfUhrung sind direkt und 

die EingSnge der Prequenzumformer der Linearmotoren der Anlagever- 
zi5gerung und der Auslage liber Je ein Redzierglied mit einen, den 
Sollwert fur die Grundfrequenz alle Linearmotorwanderf elder erzeugen- 
den Zylinderdrehzahlgeber verbunden, und der zweite Eingang des Prequenz 
umformers der Liriearmotore der Druckwerke wird von einer mit 
einem Weggeber-Bogen und einem Weggeber-Zylinder verbunden, die 
Differenz der wege, des Weggebers-Bogen und. des Weggebers-Zylinder 
z.u Null regelenden Regeleinrichtung gebildet. 
Zum Schiefbogenausgleich ist je eine der genannten Druckwerk- 
Steuerstreclcen den bd'idseitig angeordneten Linearmotoren jedes 
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Druckwerkes .zugeordnet. Der Weggeber-Zylinder Jedes DruolcwerkeB 
besteht aue einer f eststehendeh Potomatrix und einem iuit einem 
Zylinder umlaufenden und mit der Fotomatrix zusammenwij?keiiden 
Idchtgeberzeiger und die beidseitig angeordneten Weggeber-Bogen . 
jedes Druckwerkes bestehen aus f eststehenden* dem Bogenweg ange- 
paBten Potomatrixen und mit dem Greif erttagen gekoppelteii raid mit 
den Potomatrixen zusammenwirkenden Lichtgeberzeigern. 
Den Ausgangen *des Weggebers-Bogeri und deer Weggebers- Zylinder sind 
Und-Glieder zugeordnet, dessen zweite Eingange von einer Synchro- 
nisiereinrichtung gebildet warden. 

Nachfolgend soil die Erf indung an einem AusfilhruDgsbeispiel nSher 
erlSutert werden. 
In den Zeichnungen zeigen 

Pig. 1 ; Prinzipskizze der erf indungsgem&Ben I^cknteschine 
Pig. 2: Ausgestaltung des Greif erwagens und der Lauf schienen 
Pig .2a: Detail von Pig* 2 . . . 

Pig. 3 1 Ausgestaltung des Greif erwagenB und v der Laufechienen 

(Seit enansicht ) 
Pig. 4* Darstellung der regelbaren Teilabschnitte 
Pig. 5* Schaltungsanordnung ; 
Pig. 6: Anordnung der Weggeber 
Pig. 7: Anordnung des Drehzahlgebers 

In Pig. 1 1st eine Druckmaschine naoh der Etrfindung da*gestellt. 
Die Druckmaschine besteht aus einer beliebigen Aiizahl von Druek- 
werken 1 P die je nach Bedarf aus einzelnen Aggregaten -aujaainmsnge- 
stellt werden kann, einem Anlegaggregat 2 und einem Auslageaggregat 3. 
Jedes Druckwerk 1 enthSlt einen Druckzylinder 4 f einen Of f se tzyliMer 
5, einen Pormzylinder 6 89Wie ein Parbwerk 7 und-ein Teuchtwerk 8» 
Bei aiideren Druckverfahren, Hochdruck, Tiefdimck, fiir die die be- 
schriebene Druckmaschine such verwendet werden kann t antfSllt dadi. 
Peuchtwerk 8 und der Offsetzylinder 5# Die Anordjaung det Zylinder 
der Parb- und Peuchtwerke sowie der en Wirkungsweiee allgenteih, sind 
allgemein bekannt. 

Die Druckwerke 1 sind mit beiderseitig im Gestell 9 angeordneten 
Druckirerklauf schienen 10 ausgestattet. Die Druokwerkiaufechi enen 10 , 
der einen Seite sind mit 10.1 und 10.2 und die der andeyen Seite 
mit 10.3 und 10.4_bezeichnet. Diese Druckwerklauf schienen 10.1 und 
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10.2 sowie 10.3 und 10.4 bilden mit einem tiber die gesamte Maschinen- 
breite reichenden Greif erwagen 11 auf jeder Seite je einen -Linear- 
motor. ' 

Dabei stellen die Druckwerklauf echienen 10 den Stander des Linear- 
motors dar, in dem in der bei Linearmotoren bekannter Weise ein 
elektromagnetisches Wanderfeld zur Bewegung des Greif erwagens 11, 
der ale "Anker ausgebildet ist, erzeugt wird. 

In Pig. 2, 2a und 3 ist die Zuordnung der Druckwerklaufschienen 10 
zu dem Greif erwagen 11 dargestellt. Im Gestell 9 sind beiderseitig 
Halteelemente 12 angeordnet. Diese Halteelemente tragen die den 
StSnder des Linearmotors bildenden Druckwerklaufschienen 10.1 und 
10.2 sowie 10.3 und 10.4. 

Die OberflSche der Druckwerklaufschienen 10 ist als LaufflSche 13 
ausgestaltet. In den durch die Druckwerklaufschienen 10.1 und 10.2 
^ bzw. 10.3 und 10.4 gebildeten Spalt greif t das Mittelstdck eines 
* Doppel-T-fi5rmigen Greif erwagengestells 14 ein. Das Greif erwagenge- 
etell 14 besitzt Laufflaohen 15, welche tiber Rollen 1.6 mit den Lauf- 
flSohen 13 der Druckwerklaufschienen 10 in Terbindung stehen. Auf 
dem oberen T-Stticken der beiderseitig im Gestell 9 angeordneten - 
Greiferwagengestelle 14 ist eine Traverse.' 17 angeordnet, welche 
die beiden Greif erwagengestelle verbindet. Nach einer ersten Aus- 
filhrungsform ist die Traverse- 17 mit den Greif erwagengestellen 14 
fest -yerbunden. Nach einer zweiten Ausftihrungef orm ist die Traverse * 
17 tiber Kugelgelenke 18 mit den Greiferwagengestellen 14 beweglich 
verbunderi (Pig. 2a), Die Traverse 17 ist. mit nebeneinander ange- 
ordneten Greif einrichtungen, bestehend aus Greif eraufschlag 19 und 
Greif er 20, ausgestattet. Der Druckzylinder 4. und der Offsetzylinder 
5 sind mit KanSlen versehen, urn den Durchgang des Greif erwagens 11 
durch die Bertlhrungszone der beiden Zylinder zu ermb'glichen (Pig. 3) 
Die Druckwerklaufschienen 10 der einzelnen Aggregate sind mechanisch 
miteinander verbunden, 

Die Druckwerke weisen weiterhin Rttckftihrlaufschienen 21 auf. Diese 
RUckfunrlaufschienen 21 sind wie die Druckwerklaufschienen 10 aus- 
gestaltet ; «ine nahere Beschreibung ist aus diesem Grunde ttberf liissig . 
Zur AbstUtzung der Greif erwagen 11 bei der RUckfiihrung derselben 
Uber die RUckfOhrlauf echienen 21 di nt das untere T-Sttick der Greifer- 
wagengestelle 14, 
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Nach einer ersten Ausftthrungsf orm sind die DruckwerklaufscMenen 10 
und die RUckfttlirlauf schienen 21 mechanisoh zu inem endlosen Band 
verbunden. Bine Druckmaschine nach dieser Variante ist mit einem. 
allgemein bekannten Auslageaggregat tind einem allgemein bekannten • 
Anlegaggregat ausgestattet. Diese Aggregate sind^bekannt und brauchen 
nicht nSher erlautert werden. . ♦ 
Nach einer zweiten AusfuTirungsf orm iet die Druckniase'hine mit einem 
Anlegaggregat 2, welches nach dem erfindungsgem&Ben Prinzip der 
Bogenftfrderung arbeitet, ausgeetattet, Zu diesem Zweck sind die 
Druckwerklatif schienen 10 ttber Anlegerlaufschienen 22 mit den Rttck- 
ftihrlauf schienen 21 mechanisch zu einem endlosen Band verbunden. 
Der Anleger 2 besitzt allgemein bekannte Mittel, urn den Bogen vom 
Bogenanlegestapel 44 zu entnehmen und dem Greiferwagen 11 zuzu- 
fiihren. Eine Druekma'schine nach dieser Variante ist mit einem all- 
gemein bekannten Auslageaggregat ausgestattet. 

Bei der genannten ersten und zweiten Ausfiihrungsf orm ist es miJglich, 
ein nach dem erf indungsgemafien Prinzip der BogenfSrderung mittels 
Linearmotor arbeitendes Auslageaggregat 3 anzufugen. 

In Auslageaggregat 3 sind Auslagelaufschienen 23 angeordnet, die Uber 
den Bogenauslagestapel 24 geftthrt werden. Die Auslagelaufschienen 
23 sind mit den Druckwerklauf schienen 10 und den RttckfuTxrlauf schienen 
21 sowie den Anlegerlaufschienen 22 mechanisch zu einem endlosen 
Band verbunden. 

Die genannten Lauf schienen sind untereinander mechanisch ttber Isola- 
tionselemente verbunden, bilden also elektrisch unabhfingige Teilab- 
schnitte. Die Aufteilung der Teilabschnitte ist in Fig, 4 im Schema 
dargestellt. 

Eine Aufteilung in elektrisch unabhangige Teilabschnitte ist zur 
Realisierung der unterschiedlichen Geschwindigkeiten des Greifer- 
wagens 1 1 notwendig. Im Bereich der Druckwerklauf schienen 10 muB 
der Greiferwagen 11 mit der Geschwindigkeit des Druckzylinders 4 
und des Off setzylinders 5 synchron, d.h. mit Maschinengeschwindig*- 
keit lauf en. IM Bereich der Auslagelaufschienen 23 mufi der Greifer- 
wagen 11 verzb'gert werden, um eine exakte Bogenablage zu gewShr- 
- leisten. Im Bereich der Riickfilhrlaufschienen 21 wird der Greifer- 
wagen 11 wieder mit Maschinengeschwindigkeit geftthrt. 

-6- ." 


609850/0647 


, . 2501963 

- 6 - 

Der Bereich der Anlegerlauf schienen 22 ist in zwei Bereiche aufge- 
teilt. Einmal in den Bereich 22.1, wo der Greiferwagen 11 verzcSgert 
wird. Diese Verztfgerung ist notwendig, urn den Bogen xakt ttber- 
nehmen zu kSnnen, und zum anderen in d n Bereich * 22.2, wo der Grei- 
ferwagen 11 auf Maschinengeschwindigkeit beschleunigt wird. Die 
Lauf schienen jedes Bereiches, die, wie bereits ausgefilhrt, die 
Stander der Lin'earmotore darstellen, sind mit einem Ausgang der im 
folgenden n&her beschriebenen Steuereinrichtung 45 verbunden. Zwei 
Varianten treten dabei auf . 

Variante 1s Die beidseitig im Gestell 9 angeordneten Lauf schienen 
dee gleichen Bereichee sind mit einem Ausgang der Steuereinrichtung 
45 verbunden. 

Variante 2s Die beidseitig im Gestell 3 angeordneten Laufschienen 
dee gleichen Bereiches sind mit je einer Steuereinrichtung, die 
gleich aufgebaut sind, verbunden, d.h. jede Maschinenseite wird vori 
einer eigenen Steuereinrichtung gesteuert. 

Da der Aufbau dieser Steuereiiirichtungen 45 analog ist, wird in den 
weiteren Ausftihrungen nur eine Steuereinrichtung erlSutert. Der 
Aufbau der Steuereinrichtung ist in Pig. 5 dargestelXt. 
Jedem Linearmotor eines Bereiches, der jeweils aus Laufschiene, d.h. 
Stander und Greiferwagen 11, d.h. Anker, gebildet wird, ist ein 
Prequenzumformer 25, 26, 27, 28, 29 zugeordnet. In Pig. 5 sind die 
Linearmotor en ale Eombination von Laufschiene und Greiferwagen dar- 
gestellt und wie folgt bezeichnet: der Linearmotor "der RUckftlhrung 
mit 11/21, der Druckwerke mit 11/10, der Auslage mit 11/23, der An- 
lageverzogerung mit 11/22.2 und der Anlagebeechleunigung mit 11/22.2. 
Die Prequenzumformer sind allgemein bekannter und handelstiblicher 
Bauart. 

Der Prequenzumformer 25 der Linearmotoren der Druckwerke 11/10, der 
Prequenzumformer 27 der Anlagebeschleunigung 11/22.2 und der 
Prequenzumformer 29 der RUckftlhrung 11/21 ist direkt mit dem Ausgang 
eines Zylinderdrehzahlgebers 30 verbunden. Der Zylinderdrehzahlgeber 
30 ist mit einem Zylinder, beispielsweise dem Druckzylinder 4, ver- 
bunden (Pig. 7)# 

Der Prequenzumformer 26 dee Linearmotors der AnlageverztSgerung 11/22.1 

• 7 - 


509850/064 7 


2501963 

- 7 - * *' - 

-mid der Pre quenzumf ormer 28 dee Linearmotors de^ Auslageverz^erung 
11/23 1st ttb r jeweils ein Redusierglied 31, 32 mit dem bereits ge- 
nannten Zylind rdrehzahlgeber 30 verbunden. Ale Reduzierglieder 
IcSnnen handelsttbliche Widerstande verwendet werden* 
Dem Frequenzuraf ormer 25 der Druckwerke 11/10 1st weiterbin elne Re- 
geleinricktung 33 zugeordnet* Der erste Eingang der Regeleinri^tung 

33 1st mit einem ersten Und-Glied 34 verbunden. .Dae erste Und-Gli d 

34 besitz't zwei Eingange f der erste Eingang ist mit einem Weggeber- 
Bogen 35 und der zweite Eingang mit einer Sync^onisieretririchtuiig 
36 verbundexw Der zweite Eingang der Regeleinrichtung 33 ist mit 
einem zweiten Und-Glied 37 verbunden. Das zweite Und-Glied. 3.7 " 
sitzt zwei EingSnge, der erste Eingang ist mit einem WeggebeivZy- 
linder 38 und der zweite Eingang mit der bereits genannten Synchro- 
nisiereinrichtung 36 verbunden* 

Der Aufbau des Weggebers-Bogen 35 und des Weggebers-Zylinder 38 
ist in Pig, 6 dargestellt. 

Der Weggeber-Zylinder 38 besteht axis einer f est im Bereich des 
Offsetzylinders 5 angeordneten bekannten Potomatrix 39 und einem 
Lichtgeberzeiger 40 f welcher am Offsetzylihder 5 in seitlicher 
V^rlSngerung der Druckeinsatzlinie angeordnet ist, 

Der Weggeber-Bogen 35 besteht aus einer f est im Bereich des Bogen* . 
weges und des Offsetzylinders 5 angeordneten weiteren Fotomatrix 41 
und einem weiteren Lichtgeberzeiger 42 1 welcher am Greif erwagen 11 
in seitlicher VerlBngerung der Druckeinsatzlinie angeordnet ist* 
Der Weggeber-Zylinder 38 ist pro Druckwerk nur einmal, der Weg- 
g^ber-Bogen 35 pro Druckwerk zweimal, d # h. auf jeder S^ite einmal 9 
vorhailden, . 
Nach einer ersten Ausftihrungsf orm ist nur dem ersten Druckwerk ein 
Weggeber-Bogen und ein Weggeber-Zylinder zugeordnetv Nach einer 
zweiten Ausftihrungsf orm ist Jeden Druckwerk ein Weggeber-Bogen und 
ein Weggeber-Zylinder zugeordnet. 

In Fig# 5 ist .die erste Ausftihrungsf orm dargestellt* Bei der zweiten 
Ausfiihrungsf orm mttflte die Schaltungsanordnung ergSnzt werden 
(dem zusatzlichen Linearmotoren ware jeweils ein weiterer Prequenz- 
umformer mit einer Regeleinrichtung sowie den vorgeqrdneten Und- 
Glied rn und Gebern zuzuordnen,) 
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Kachdem die konstruktive Anordnung beschri ben worden.ist, boII 
nunmehr die grundsStzliche und detailliert Wirkungsweiee der. An- 
ordnung beschrieben werden. 

Der Sollwert ftlr die Grundfrequenz der Wanderf elder und damit der 
Gesohwindigkeit der Linearmotore ist die Drehzahl der Zylinder 
Der Sollwert ftlr die Pre quenzumf ormer der Linearmotore der Druck- 
werke wird zueStzlich ttber den Weggeber-Zylinder und den Weggeber- 
Bogen bo beeinfluflt, daB die Different der zuriickgelegten Wege 
Hull wird (Passerregelung). 

Die Reduzierglieder reduzieren den vorgegebenen Sollwert der 
Prequenz so f daB die Gesohwindigkeit der nachgeordneten Linear- 
motoren, AnlageverzSgerung und Auelage zweckmfiflige Werte annehmen. 
Die Linearmotoren kiinnen als synohron- oder Asynchronmotore ausge- 
bildet werden. 

Die Syndhronisiereiurichtung schaltet den Weggeber-Zylinder und 
den Weggeber-Bogen nur 1m Bereich der Weggeber zu. 
Damit erh&lt d er Iiinearmotor-Druckwerk bei Ankunft des nach- 
folgenden Greif erwagens stets die Grundgeschwindigkeit , unab- 
h&ogig von der vorausgegangenen Regelung des vorhergehenden 
Greif erwagens * 

Zvd.scb.en den Linearmotoren mit unt erschiedliohen Gesohwindig- 
keiten der Wanderf elder -werden die Greiferwagen tibersynchron 
abgebremst bzw # beschleunigt. Bs erfolgt Iceine Steuerung dieser 
Besohleunigung bzw*. Verzb*gerung. 

Der zu bedruckende Bogen 43 wird mittels allgemein bekannter 
Mittel, beispielsweise hin- und hergehenden nicht dargestellten 
Saugern, vom Bogenanlegerstapel 44 entnommen und der Greifein- 
riohtung des Greif erwagens 11 zugeftihrt, Der Greif erwagen 11 
lauft in diesem Bereich 22,1 mit niedriger Gesohwindiglceit. Die 
Festlegung der Gesohwindigkeit erfolgt dureh den Zylinderdreh- 
zahlgeber 30, das Reduzierglied 31 sowie den Prequenzumformer 
AnlageverztSgerung 26, Nach Erfassen des Bogens wird der Greif er- 
wagen 11 auf Maschinengeschwindigkeit beschleunigt (Bereich 22.2). 
Die Festlegung der Gesohwindigkeit erfolgt in diesem Pall durch 
den Zylinderdrehzahlgeber 30, sowie den Prequenzumformer -An- 
lagebeschleunigung 27. Vor. dem ersten Druckwerk wird f estgesteilt , 
wo sich die Druckeinsatzlinie deB Bogens zum Meflzeitpunkt be- 
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findet, dazu dient der W ggeber-Bogen 35. Diese Festetellung der 
Bogenlage wird "beidseitig vorgenommen. Gleichzeitig wird mitt ©Is 
des Weggebers-Zylinder 38 f estgestellt , wo sich die Druokeinsatz- 
linie befindet. 

Die Festlegung des MeBzeitpunktes erfolgt mittels einer Synchroni- 
'siereinrichtung 36, .beispielsweise kann die Synohronisiereinrich- 
tung ale allgemein bekannter Taktschalter auegebildet aein,* 
Die Signale des Weggebers-Zylinder 3.8 und dee Weggebers-Bogen 35 
werden der Regeleinrichtung 33 zugeftthrt. In der Regeleinrichtung 
33 wird die Differenz der Wege zu ITull geregelt, Die Signale der; 
Regeleinrichtung werden dem Frequenzumf ormer Druckwerk 25 . zuge- . 
fiihrt; der genannte Frequenzumf ormer iBt gleichzeitig niit dem Zy- 
linderdrehzahlgeber 30 verbunden. 

Die Frequenz am Ausgang dee Frequenzumf ormers 25 zur Steueruhg der 
Linearmotore der Druckwerke iet somit abhangig yon der Zylinder- 
drehzahl (Grundfrequenz) und der Differenz der Wege von Bogen urid 
Zylinder (+ Dif f erenzfrequenz) . 

Der Greif erwagen 1 1 wird in Abhangigkeit von der Differenz der 
Wege beschleunigt oder verzbgert und damit die Druokeinsatzlinie 
deB Bogens mit der Druokeinsatzlinie des Offsetzylinders zur 
Deckung gebracht, d.h. die Passerhaltigkeit der Drucke hergestellt 
Der zuletzt beechriebene Vorgang kann nun am ersten Druckwerk oder 
vor ;jedem Druckwerk sowohl einseitig als auch beidseitig erfolgen. 
Die Mittel und die Funktionsweiee entsprechen dem bereits gemacht 
Ausftthrungen. Damit iet es mbglieh, sowohl PrUhbogen bzw» Spat- 
bogen ale auch Schiefbogen in eine korrekte Lage zur Druckeirisatz- 
linie zu bringen. 

let der Bogen von alien Druckwerken bedruckt worden, wird er dem 
Auslageaggregat 3 zugefiihrt, Zur exakten Bogenabiage. wird der 
Greif erwagen 11 verlangsamt. Die Feet legung der Geschwindigkeit 
erfolgt in diesem Fall durch den Zylinderdrehzahlgeber 30 f das 
Reduzierglied 32 eowie den Pre quenzumf ormer Auslage 28. 
Nach der Bogenabiage erfolgt die RUckftlhrung der Greif erwagen 11 
zum Anleger, Die Festlegung der Geschwindigkeit erfolgt in diesem' 
Fall dur6h den Zylinderdrehzahlgeber 30 sowie den Frequenzumf ormer 
Ruckfiihrung 29. 

Die Wirkungsw ise der ale Weggeber Bogen und Weggeber Zylinder 
verw ndeten Fotomatrjbc ist allgemein bekannt .und wird deehalb . 
nicht erlautert. 

509850/0647 


. _4 0~ 2501963 

Patentansprilche 

^T^Greiferwag nantrieb einer ein od r mehrere Bruckwerke sowie 

ein Anlege- und ein Auslageaggregat aufweisenden Bruckmas chine, * 
bei welch r der zu bedruckende B<5gen in einen GreiferschluB 
auf vorzugsweise horizontaler Bahn geftlhrt wird, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi Bog en flihrende und als Anker f ungierende ^ 
Greiferwagen (11) mit beidseitig in den Seitenwanden (9) der 
Bruckwerke (1) angeordnet , . ein endloses Band bildenden und als 
S tender fungierenderi Bruckwerk- und IHickftttrrlauf schienen (10; 21) 
je einen mit einer Steuereinrichtung (45) verbundenen Linearmotor 
bilden, 

2. Greiferwagenantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , dafi 
im Anlegeaggregat (3) mit den Bruckwerk- und RUckftlhrlauf schienen 
(10} 21) zu einem endlosen Band verbundene, als. Anker fungierende 
und mit dem ale StSnder fungierenden Greiferwagen (11) je einen 
mit der Steuereinrichtung (45) verbundenen Linearmotor bildende 
Anlegerlauf schienen (22) angeordnet sind. 

3 • Greiferwagenantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl 
im Auslageaggregat (2) mit den Druckwerke und RUckftihrlauf schienen 
(10; 21) zu einem endlosen Band verbundene, als Anker fungierende 
und mit dem als Stander fungierenden Greiferwagen (11) je einen 
mit der Steuereinrichtung (45) verbundenen Linearmotor bildende 
Auslegerlauf schienen (23) angeordnet sind # 

4* Greiferwagenantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , daB 
jeweils zwischen den mechanisch verbundenen Anleger- (22) , 
Bruckwerk- (10) , Ausleger- (23) tmd RUckftlhrlauf schienen (21) 
Isolationselemente angeordnet sind. 

5« Greiferwagenantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl 
die Anlegelauf schienen (22) in einen VerzSgtruogs- und einen 
Beschletmigungsabschnitt (22*1; 22«2) unterteilt sind und 
zwischen den Abschnitten ein Isolationselement angeordnet ist. 
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6. Greiferwagenantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Auslegerlauf schienen (23) in zwei Abschnitte uhterteilt Bind 
und zwischen den Abechnitten ein IsolationBelement angeordnet ist. 

7. Greiferwagenantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 'daB 

* den Linearmotoren der Anlageverz'dgerung (11/22.1) der Anlagebe- 
echleunigung (11/22.2), der Druckwerke (11/10), der Auslage 
(11/23) und der Ruckftthrung (11/21) eine Steuereinrichtung (45) - 
mit Frequenzumformern (26, 27, 25, 28, 29) zugeordnet ist, die 
Eingfinge der Frequenzumformer (27, 25, 29) fur die Linearmotoren 
der AnlagebeBchleunigung (11/22.2), der Druckwerke (11/10) und der 
Ruckfuhrung (11/21) direkt und die Eingange der* Frequenzumformer 
(26; 28) der Linearmotoren der Anlageverzb'gerung 0 1/22.2) und der 
Auslage (11, 23) tiber je ein Reduzierglied (31, 32) mit einen,- den - 
Sollwert fur die Grutfdfrequenz alle Linearmotorwanderf elder erzeu- 
genden Zylinderdrehzahlgeber (30) verbunden sind und der zweite 

* Eingang des Frequenzumf ormers' (25) der Linearmotore der Druck- 
werke von einer mit einem Weggeber-Bogen (35) und einem Weggeber- 
Zylinder (38) verbunden, die Differenz der Wege, deB Weggebers 
Bogen und des Weggebers Zylinder zu Null regelnden Regeleih- 
richtung (33) gebildet ward. ' > _ 

8. Greiferwagenantrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, daB 
zum Schiefbogenausgleich je eine der genannten Bruckwerk-Steuer- 
strecke (25, 33, 35, 38)" den beidseitig angeordneten linearmotoren 
jedes Druckwerkes (11/10) zugeordnet sind. 

9. Greiferwagenantrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet , dafl 
der Weggeber-Zylinder (38) jedee Druckwerkes aus einer feststehendez 
Fotomatrix (39) und einem mit einem Zylinder umlauf enden und 

mit der Potomatrix zueammenwirkenden Lichtgeberzeiger (40) be- 
steht. 

10. Greiferwagenantrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dafl 
die beidseitig angeordneten Weggeb r-Bogen (35) jedes Druck- 
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workes aus f ststehanden, dem Bogenweg angopafiten und mit den 
Fotomatrixen, zusammanirirlcenden lichtgeberzeigern (42) besteht. 

1 1 .Greif enragenantri b nach Anspruch 7» dadurch gekennzeiohnet , dafl 
den AuegHngen dee Weggebers-Bogen (35) und des Weggebers-Zylinder 
(38) Uhd-Qlieder (34; 37) » denen zweito Eingfinge von einer 
Synohronieiereinrichtung (36) gebildet werden, zugeordnet Bind. 
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